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Ziel der technologischen Weiterentwicklung ist, agrartechnis
Arbeitsprozesse durch den Einsatz von technischen Neuerun:
vereinfachen, praziser auszuftiihren und/oder zu automatisie

Ampferroboter: Die nichtchemische, mechanische Ampferbel
biologischen Landbau erfordert einen hohen Arbeitsaufwand
starke korperliche Belastung. Fur eine Automatisierung sind
einzelne Elemente vorhanden, die in eine Weiterentwicklung
konnten.

Der Automatisierungsgrad des gesamten Prozesses soll schri
werden, um die kdrperliche Belastung und den Arbeitszeitau
mechanische Ampferbekampfung zu senken und die Erfolgsr

Automatisches Lenk- und Fahrsystem: Traktoren mit angebe
mussen fir Anbau und Pflegearbeiten sowohl in Fruchtfolgek
Hackfriichte) als auch in Dauerkulturen (z.B. Obst, Wein, Be
geradeaus bzw. entlang von Reihen gelenkt werden. Vom Fa
verlangt dies eine hohe Konzentration - fir weitere begleiter
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(z.B. Bonituren, Feineinstellung von Maschinen) fehlt die Kay
nachfolgenden Arbeitsgangen werden dann aufgrund der nie
Arbeitsqualitat (z.B. krumme Reihen) mehr Zeit und Hilfssto
Spritzmittel) bendétigt.

Trockensubstanzbestimmung bei Raufutter:In der Raufuttere
Feuchtemessung bzw. TS- Gehaltsbestimmung zunehmend \
bei der immer starker verbreiteten Grossballentechnik hat d¢
Gehalt zum Zeitpunkt des Pressens entscheidenden Einfluss
Futterqualitat. Verschiedene messtechnische Systeme sind b
praktische Anwendung ist noch nicht gelést und die Genauig

top | zurick zur Projektinformation

Projektziele
(Deutsch)

1. Die korperliche Belastung und der Arbeitszeitaufwand bei
Ampferbekampfung sind durch Neuentwicklungen gesenkt.
2. Mit dem automatischen Lenk- und Fahrsystem kénnen voi
abgefahren werden. Das Fahrpersonal wird entlastet und die
erhoht.

3. Am Markt verfugbare TS-Bestimmungsgerate sind geprufi
Handling und die jeweiligen Einsatzmoglichkeiten beschriebe
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Umsetzung und
Anwendungen
(Deutsch)

Fur spezifische Informationen kontaktieren Sie bitte die ange
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Umsetzung und
Anwendungen
(Englisch)

For more detailed information please contact the person in c
project

top | zurick zur Projektinformation

Umsetzung und
Anwendungen
(Franzdsisch)

Pour des informations supplémentaires veuillez contacter la
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Umsetzung und
Anwendungen
(Italienisch)

Per ulteriori informazioni vogliate contattore il responsabile r
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Neue
Kenntnisse/Literatur
(Deutsch)

Durr L., 2003. Machbarkeitsstudie "Ampferroboter".
Holpp M., 2003. Vorarbeit.
Herstellerunterlagen, BIONORM Projekt.
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Arbeitsvorgang/Stand der

Arbeiten
(Deutsch)

In einer vorgangigen Machbarkeitsstudie mit Schwerpunkt a
der Ampferpflanzen werden Lésungsmaoglichkeiten fur eine A
Ampferbekampfung untersucht. Dabei wird aufgezeigt, ob de¢
Weg zum Ziel fuhren kann.

Evtl. kann auf der Basis einer bereits entwickelten, handisch
Maschine ("Blackenschreck™) die Steuerung automatisiert we
Marktstudie Uber automatisierte Traktor- und Geréatesteueru
Evaluierung der noch vorhandenen Entwicklungsliicken best¢
automatisierten Lenk- und Fahrsysteme fur die vorgesehene
Entwickeln eines einsatzbereiten Systems, um die Moglichke
der automatisierten Traktor- und Maschinensteuerung aufzu
Marktstudie Uber die erhéltlichen Gerate zur TS-Bestimmunc
erstellen (unter Einbezug des Knowhow aus dem BIONORM |
der zu testenden Gerate. Evaluation der geeigneten Prufmet
Prufparameter. Bestimmen der Priufparameter in Feld- und L
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ng Kunden Firmen, Forschung, Lehre und Beratung, Produzente

Kundennutzen

Biolandwirte profitieren von einem Gerat fur die erleichterte
Ampferbekampfung. Der Futterbauer kann die Raufutterqual
einem Messgeréat fur die Schnellbestimmung des TS-Gehalts
Ernte.

Berichterstattung
Publikationen, Presse, Tagungen, Vorfihrungen

top | zurick zur Projektinformation

Fur spezifische Informationen kontaktieren Sie bitte die ange
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For more detailed information please contact the person in c
project
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% Disziplinen gemass CERIF-Klassifikation

100 T420 Agrartechnik, landwirtschaftliche Maschinen, la
Architektur

100 Landwirtschaftliche Produktivitat und Technologie
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